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@ Verfahren und Vorrichtung zur Zielbekampfung mitt els Gber einem Zielgebiet ausgestoBener Submunition 

Bn Verfahren und eine Vorrichtung zur Zielbekampfung 
mittels uber einem Zielgebiet (8) ausgestoBener Submuni- 
tion soil daf Or ausgelegt werden, bei groBerer Trefferwahr- 
scheinlichkeit eine verbesserte Bekampfungswirkung zu 
erbringen. Dafur wird im Tragerprojektil (2) wenigstens etn 
Submunitionsbehalter (3) mit Fallschlrm (16) und Zieldetek- 
tionseinrichtung (21) angeordnet, der seinerseits eine groBe- 
re Anzahi von Tochtergeschossen (4) auf nimmt, die jeweils 
einen Zielannaherungs-Zunder (7) fur eine Gefechtsladung 
(6) mit stachelbildender Einlage (5) aufweisen und bei Ziel- 
auffassung von ihrem Submunitionsbehalter (3) aus, gewis- 
sermaBen in einem SchrotschuB, zur Belegung eines Streu- 
feldes (26) um das Zielobjekt (1) herum auf dieses ausgesto- 
Ben werden. Dabei bewirken Spreizelemente (31) zwischen 
■ den Tochtergeschossen (4) ein elliptisch gestrecktes Streu- 
feld (26), tangential an der spiralf ormigen Bahn (28) des De- 
tektions Zentrums (30) der Zieldetektionseinrichtung (21 ), im 
Interesse gunstigererZielannaherungs-Kinematik. 
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Anspriiche 



1^ Verf ahren zur Zielbekampfung mitt els eines Tragerprojek- 
tils, das iiber ein Zielgebiet verschossen wird und dort 
Submunition ausstoBt, die wahrend ihres Einf aliens in 
das Zielgebiet dieses mittels eines Sensorfleckes von ei- 
5 ner Zieldetektionseinrichtung spiralfonaig abtastet, vel- 

che bei Zielauffassung ein Initiiersignal liefert, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das Initiiersignal den AusstoB von mehreren Tochter- 
geschossen aus einem Submunitionsbehalter in ein Streu- 
10 feld um das Zielobjekt herum auslost, die jeweils niit ei- 

ner stachelbildenden Hohlladung ausgestattet sind, die 
jeweils bei unmittelbarer Annaherung an das Zielobjekt 
geziindet werden* 

^ 2 . Ver f ahren nach Anspruch 1 9 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der AusstoB der Tochtergeschosse aus jj^p^nj Siibniuiii-- 
tionsbehalter flacher erfolgt, als durch die Detektions- 
richtung der Zieldetektionseinrichtung des Submunitions- 
2o behalters vorgegeben ist* 

3. Verf ahren nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das Streufeld-Zentrum der Tochtergeschosse, beziiglich 
25 seiner spiralformigen Bewegungs-Bahn im Zielgebiet, ra- 

dial nach aufierhalb vom Sensorfleck-Zentrum fort verlegt 
wird. 
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4. Verf ahren nach Anspruch 1 , 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl Tochtergeschosse beim AusstoB aus dem Submunitionsbe- 
halter eine Beschleimigungskomponente erfahren, die ein 
ellyptisch-gestrecktes TochtergeschoB-Streufeld, in Rich- 
tung tangential zur Bewegungsbahn des Streuf eld-Zentrums , 
im Zielgebiet ergibt. 

5. Vorrichtung zur Zielbekampfung mittels eines Tragerpro- 
jektils (2), das mit einer AusstoBvorrichtung (10) fur 
Submunition ausgestattet ist, die mit aerodynamischen 
Steuermitteln ftir eine Rotationsbewegung um die Vertika- 
le (19) nach dem AusstoB aus dem Tragerprojektil (2) so- 
wie mit einer Zieldetektionseinrichtung (21) zur Abgabe 
eines Initiiersignales versehen ist, insbesondere zum Aus- 
uben des Verfahrens nach einem der vorangehenden AnsprUche, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das Tragerprojektil (2) mit wenigstens einem Submuni- 
tionsbehalter (3) und jeder von diesen mit einer Zielde- 
tektionseinrichtung (21) und einer AusstoBelnrichtung (22) 
fur eine Vielzahl von in ohm angeordneten Tochtergeschos- 
sen (4), mit stachelbildender Hohlladungs-Gefechtsladung 
(6) und Zielannaherungs-Zunder (7), ausgestattet ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Ausstoflrichtung (25) der Tochtergeschosse (4)aus 
ihreii Submunitionsbehalter (3) beziiglich der Horizontalen 
f la cher orientiert ist, als die Detektionsrichtung (32) 
der Zieldetektionseinrichtung (21) dieses Submunitionsbe- 
halters (3). 
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7. Vorrichtung nach Anspruch 5 Oder 6, 
dadurch gekennzeichiiet, 

daB das Zentrum (29) des Streufeldes (26) der ausgesto- 
flenen Tochtergeschosse (4) beziiglich seiner Bewegung in 
5 der Ebene des Zielgebietes (8) radial nach auBerhalb aus 

dem Zentrum (30) des Sensorfleckes (27) in dieser Ebene 
verlegt ist. 

8. Vorrich-tung nach Anspruch 5, 6 oder 7, 
10 dadurch gekennzeichnet, 

daB Tochtergeschosse (4) unter Zwischenlage von Spreiz- 
elementen (31) im Subraunitionsbehalter (3) angeordnet 
sind, deren Spreizrichtung in bzw. entgegen der Rich- 
tung der Bewegungs-Bahn (z8) des Streufeld-Zentrums (29) 
15 orientiert ist. 



9. Vorrichtung nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Spreizelemente (31) nach Art gebogener Blattfe-^ 
dem in Langsnuten (35) von KLammerelementen (33) ange- 
ordnet sind, zwischen deren Stutzflachen (34) die Toch- 
tergeschosse (4) in ihrem jeweiligen Submunitionsbehal- 
ter (3) dicht gepackt sind. 
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DIEHL GMBH & CO. , D-8500 Niimberg 

Verfahren und Vorrichtung zur Zielbekampfung mittels 
iiber einem Zielgebiet ausgestoBener Submunition 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren gemaB dem Oberbegriff 
des Anspruches 1 und eine Vorrichtung gemaB dem Oberbegriff 
des Anspruches 5. 

Die gattungsgemaBen Maflnahmen sind aus der DE-OS 23 53 566 
bzw. als SADARM bekannt. Sie beruhen auf der Theorie vergro- 
fierter Trefferwahrscheinlichkeit bei Angriff auf ein Zielob- 
jekt mittels einer groBeren Anzahl von kleinerer aktiver Sub- 
munition, die mittels des Trfigerprojektils iiber das Zielge- 
biet befordert und dort ausgestoBen wird. Jede Submunition 
ist mit einer Zieldetektionseinrichtung und mit einer Ge- 
fechtsladung ausgestattet, welche eine projektilbildende Ein- 
lage aufweist. Die ausgestoBene Submunition fallt, durch ei- 
nen Fallschirm gebremst, in das Zielgebiet; wobei sie eine 
kreisformige Bewegung ausfiihrt und dabei mittels der Zielde- 
tektionseinrichtung das Zielgebiet spiralformig abtastet.Wenn 
dabei ein Zielobjekt aufgefasst wird, wird die projektilbil- 
dende Ladung geziindet, das erfasste Zielobjekt also angegrif- 
fen. 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, daB trotz stati- 
stisch erf olgrei cher er Zielobjekt-Bekaopfung die vorbekann- 
ten Ilaflnahmen noch nicht die wunschenswerte Effektivitat er- 
bringen; was insbesondere dadurch zu erklaren ist, daB die 
spiralformige Abtastung des Zielgebiets in der Regel einen 
groBen Abstand beim Ziinden der projektilbildenden Gefechtsla- 
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dung erbringt, wenn der AuffaB-Radius im ZielgeMet nicht 

zu klein und damit die ZielauffaB-Wahrscheinlichkeit nicht 

zu stark eingeschrankt werden soil* Die grofle Bekampfungs- ^ 

entfernung bedingt aber, daB die pr ojektbild ende Ladung 

sehr richtungsgenau auf das erfasste Zielob.iekt eezielt 



sein muB, weil sie nur eine kleine Trefferflache 
deshalb ist die Treff erwahrscheinlichkeit, unter den prakti- 
schen Gegebenheiten der beim Kreisen unstete Bewegungen aus- 
fxihrenden Submunition, vergleichsweise gering. Hinzu kommt 
10 die beim groBen Zielabstand ohnehin geringere Trefferwir- 
kung einer projektilbildenden Ladung. 

In Erkenntnis dieser Grenzen des wirksamen Einsatzes des 
gattungsbildenden Systems liegt der Erf indung die Aufgabe 
15 zugrunde, ein Verfahren bzw. eine Vorrichtung gattungsgema- 
Ber Art anzugeben, das unter Beibehaltung der Grundkonzep- 
tion jenes Systems, bei vertretbarem munitionstechnischem 
Mehraufwand die Kampfwirkung im Zielgebiet wesentlich stei- 
gert. 

20 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB im wesentlichen dadurch 
gelost, daB zusatzlich zu den gattungsbildenden MaBnahmen 
das Verfahren die Teilmerkmale des kennzeichnenden Teils des 
Anspruches 1 und die Vorrichtung die Teilmerkmale des kenn- 
25 zeichnenden Teils des Anspruches 5 aufweist. 

Grundgedanke der erfindungsgemaBen L6sung ist es somit, den 
Angriff auf das Zielobjekt nicht mittels einer projektilbil- 
denden Ladung im gezielten Submunitions-DirektschuB iiber gro- 
30 Bere Distanz durchzufuhren; sondern mittels des TrSgerprodek- 
tils wenigstens einen Submunitionsbehalter, der seinerseits 
mit Tochtergeschossen bestuckt ist, tiber das Zielgebiet zu 
transportieren und dort auszustoBen, woraufhin ^eder dieser 
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Submunitionsbehalter bei Zielauf fassung eine Art Streu- oder 
SchrotschuB in Form seiner groflen Anzahl aktiver Tochterge- 
schosse abfeuert, die ein gewisses Streugebiet um das Zielob- 
jekt herum belegen und von denen die^enigen, die das Zielob- 
5 jekt tatsSchlich treffen, die unmittelbare Bekampfungswirkung 
von Hohlladungs-Stacheln auslosen* Dadurch ist nicht nur die 
Trefferwahrscheinlichkeit erhoht, sondern auch die Treffer- 
wirkung. 

□ Aufgrund der kinematischen Gegebenheiten zwischen einerseits 
der spiralformig vorgegebenen Bewegung des - gedachten - Ziel- 
detektions-Sensorfleckes eines jeden Submunitionsbehalters 
(und dementsprechend des Zentrums seines SchrotschuB-Streu- 
feldes) und andererseits der freien Bewegungsmoglichkeit des 

5 Zielobjekts in der Ebene des Zielgebiets kann ein Zielobjekt 
vom Submunitionsbehalter aus nur dann erfaBt werden, wenn die 
radialen Bewegungskomponenten zu einer gegenseitigen Batman- 
naherung in radialer Richtung fiihren. Daraus folgt, daB (be- 
ziiglich der spiralformigen Abtast-Bewegungsbahn im Zielgebiet) 

0 die radiale Erstreckung des Streuf eldes ohne nachteilige Be- 
einflussung der Trefferwahrscheinlichkeit vergleichsweise 
klein sein kann, wenn der Streuf eld-Mi ttelpunkt gegenuber 
dem Sensorfleck-Mittelpxinkt etwaP radial nach auBen verlegt 
wird. Das fiihrt dann sogar zu einer Steigerung der Treffer- 

5 wahrscheinlichkeit, weil quer dazu - also in Tangential- und 
somit ifberstreichrichtung - das Streufeld etwas gedehnt war- 
den kann, ohne daB die Zielfeld-Belegungsdichte, bei vorgege- 
bener Anzahi von Tochtergeschossen in einem Submunitionsbehal- 
ter, verringert wird. PUr diese ovale Verzerrung des Streufel- 

0 des in Richtung der Brehbewegung des Submunitionsbehalters ge- 
niigt es, elastische Spreizelemente (in entsprechender Orientie- 
rung bezuglich der Fall s chirm-Halt erung ; bei der Packung der 
Tochtergeschosse in ihrem Submunitionsbehalter zwischenzufiigen. 
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Zusatzliche Weiterbildungen sowie weitere Merkmale und Vor- 
telle der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspruchen und 
aus nachstehender Beschreibung eines in der Zeichnung unter 
Beschrankung auf das Wesentliche stark vereinfacht und nicht 
5 ganz maBstabsgerecht dargestellten Realisierungsbeispiels zur 
erf indungsgemaBen Losung. 
Es zeigt: 

Fig. 1 im Axial-Langs schnitt eine Zielbekgmpftings-Vorrich- 
10 tung in Form eines Tragerprojektils mit Tochterge- 

schossen in einem Subimmitionsbehalter, 

Fig. 2 einen ausgestoBenen Submuni tionsbehal ter f der ein 

aufgefasstes Zielobjekt mittels eines Streuschusses 
15 von Hohlladungs-Tochtergeschossen bekampft, 

Fig. 3 die geometrischen Verhaltnisse des TochtergeschoB- 

Streufeldes, in Bezug auf den vom Submunitionsbehal- 
ter aus erfassten Sensorfleck, urn das Zielobjekt bei 
20 Draufsicht auf das Zielgebiet, 



Fig. 4 die Verhaltnisse gemSB Fig. 3 hinsichtlich des gegen- 
seitigen Versatzes der Sensorrichtung und der Toch- 
tergescboB-AusstoBrichtung in horizontaler Projek- 
25 tion und 

Fig. 5 ein stark vergroBert dargestelltes AusfUhrungsbei- 
spiel fur den Einbau von Spreizelementen zwischen 
Tochtergeschossen. 

30 
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Der BekSmpfung eines Zielobjektes 1 (vgl. Fig. 2) dient(Fig. 
ein Tragerpro^ektil 2, bei dem es sich um einen ballistisch 
verschieBbaren Munitionsartikel Oder um einen Lenk-Flugkor- 
per handeln kann. Das Tragerprooektil 2 beherbergt wenigstens 
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einen (und im Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 nur einen) Sub- 
muni tionsbehalter 3i der seiners eits eine groBere Anzahl von 
einigen Zehn Tochtergeschossen 4 in sich aufnimmt* Jedes 
Tochtergeschofi 4 ist in als solcher bekannter Weise mit ei- 
5 ner spitzkegligen Einlage 5. die sich in Wirkrichtung ihrer 
Gefechtsladung 6 off net, und mit einem Ziinder 7 zur Ausbil- 
dung eines Hohlladungs-Stachels bei dichter Annaherung an 
das zu bekampfende Zielobjekt 1 ausgestattet* 

3 Uber einem im Gefechtsfeld ausgemachten Zielgebiet 8 (vgl. 
Fig. 2) initiiert ein AusstoB ziinder 9 - bei dem es sich urn 
einen Zeitziinder oder urn eine sensorgesteuerte Zundeinrich- 
tung handeln kann - eine, vorzugsweise pyrotechnische, Aus- 
stoB vorrichtung 10 zwischen der Spitze 11 des Tragerprojek- 

5 tils 2 und der Stirn 12 eines jeden eingelagerten Submuni- 
tionsbehalter s 3. Dadurch wird das Heck 13 des Tragerpro^ek- 
tils 2 durch Abscheren der Verschraubung einer Bodenplatte 14 
geoffnet und jeder Submunitionsbehalter 3 riickwarts aus dem 
Tragerprojektil 2 herausgestoBen* 

0 

Der ausgestoBene Submunitionsbehalter 3 will in eine aerody- 
namisch giinstige Fallrichtung vers chwenken ; er wird hieran 
aber dadurch gehindert, daB ein in s einem Heck 15 angeord- 
neter Falls chirm 16 aufgrund der Stromungsgegebenheiten he- 

5 rausgerissen und entfaltet wird, wodurch die Bewegung des 
Einfalles in das Zielgebiet 8 gebremst wird* Hierfur ist der 
Fallschirm 16 mittels Tragseilen 17 an einer exzentrisch ge- 
legenen Kalterung 18 am Submunitionsbehalter 3 befestigt. 
Die Lage der Halterung 18 ist in Bezug auf die Gewichtsver- 

0 teilung im Submunitionsbehalter 3 so gewahlt, daB er unter 
einem bestimmten Neigungswinkel beziiglich der Vertikalen 19 
vom Fallschirm 16 getragen wird* Der Fallschirm 16 (und/oder 
der Submunitionsbehalter 3; in der Zeichnung aber nicht be- 
rucksichtigt) ist mit Steuerflachen 20 ausgestattet, deren 

3 aerodynamische Wirkungen den Submunitionsbehalter 3 bei sei- 
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nem Abstieg in das Zielgebiet 8 in eine Drehbewegung um etwa die 
Vertikale 19 durch die Fallschirm-Halterung 18 versetzen, 
mit seinem Heck 15 dem Zielgebiet 8 zugewandt. 

5 Jeder Submunitionsbehalter 3 ist in seinem Heck 15 mit einer 
Zieldetektionseinrichtung 21 ausgestattet; bei der es sich 
um ein aktives oder passives Sensorsystem handeln kann, mit 
dem in bekannter Weise durch eiii Zielobjekt 1 modifizierte 
elektromagnetische Strahlungsenergie - beispielsweise im Mi- 

10 krowelleribereich oder im Infrarotbereich - erfasst und zur 
Zieldetektion ausgewertet werden kann. Bei Auffassen eines 
Zielobjektes 1 (Fig. 2) steuert die Zieldetektionseinrichtung 
21 eine ~ vorzugsweise wieder pyrotechnische - AusstoBein- 
richtung 22 an, die zwischen der Stirn 12 und einer AusstoB- 

15 platte 23 im Submunitionsbehalter 3 angeordnet ist. Daidurch 
werden die hier dicht gepackten Tochtergeschosse 4 durch das 
Behalter-Heck 15 in Richtung auf das momentan erfasste Ziel- 
objekt 1 ausgestoBen (Fig. 2). Durch den aerodynamischen 
Bremseffekt kleiner Lei tschlauf en 24 werden die Tochterge- 

20 schosse 4 mit ihrer aktiven Flache f namlich der Hohlladungs- 
Einlage 5,voran in AusstoBrichtung 25 1 (vgl. Fig. 4) und da- 
mit in Richtung auf das momentan aufgefasste und nun zu be- 
kampfende Zielobjekt 1 orientiert. Zugleich ergibt sich eine 
zufallige Verteilung, der beim Auftreffen auf das Zielgebiet 

25 8 ein Streugebiet 26 entspricht; d.h., das Zielobjekt 1 wird 
nach Art eines Schrotschusses mit einer Vielzahl kleiner ak- 
tiver Tochtergeschosse 4 bekSmpft. Diejenigen der Tochterge- 
schosse 4, die tatsachlich auf das Zielobjekt 1 auftreffen, 
bewirken dessen Direktangriff durch Auslosung ihres Zielan- 

30 naherungs-Ziinders 7 fur ihre stachelbildende Hohlladungs-Ge- 
fechtsladung 6 (vgl. Fig. 1). 

# 
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Inf olge der Uberlagerung der Sinkbewegung und der Drehbewe- 
gung des ausgestoBenen SubiminitionsbehSlters 3 vor AusstoB 
seiner Tochtergeschosse 4 beschreibt der sogenannte Sensor- 
fleck 27, mit dem die Zieldetektionseinrichtung 21 das Ziel- 
gebiet 8 nach Vorliegen eines Zielobjekts 1 abtastet, eine 
kreisahnliche, sich spiralformig zusammenziehende Detektions- 
Bahn 28, der dement sprechend auch das Streufeld 26 folgt* Da 
es aus Aufwandsgrunden^hinsichtlich der Kosten und des Raum- 
bedarfes, in der Regel nicht vertretbar sein wird, signal - 
verarbeitungstechnisch komplizierte Zieldetektionseinrich- 
tungen 21 in die Subraunitionsbehalter 3 einzubauen f ist nur 
die momentane Erfassung eines Zielobjektes 1 als solchen f 
aber nicht dessen Eigeribewegung in Bezug auf die Kinematik 
des Streuf eldes 26 fur die Auslosung der TochtergeschoB-Aus- 
stoBeinrichtung 22 erf ass- und auswertbar. Man kann zeigen, 
daB aufgrund der geometrischen und kinematischen Gegebenhei- 
ten der Bewegungsmoglichkeiten des Zielobjektes 1 in Bezug 
auf die spiralf ormige Bewegung des Sensorf leckes 27 und da- 
mi t des Streuf eldes 26 ein Versatz des Zentrums 29 des Streu- 
f eldes 26 gegeniiber dem Zentrum 30 des Sensorf leckes 27, ra- 
dial beztiglich der Detektionsbahn 28 nach auB en , zwe ckmafl ig 
ist. Denn der Sensorfleck 27 kann im Zuge der spiralformigen 
Bewegung im Zielgebiet 8 das Zielobjekt 1 nur erreichen,wenn 
seine radiale, nach innen gerichtete Bewegungskomponente 
kleiner ist, als eine radiale Bewegungskomponente des Ziel- 
objekts 1 bezuglich der Sensor-Detektionsbahn 28 nach innen; 
wahrend bei radial nach auBen gerichteter Bewegungskomponen- 
te des Zielobjekts 1 sich zwangslaufig bei der spiralformi- 
gen Verengung der Detektionsbahn 28 eine Steigerung der An- 
naher\ingsgeschwindigkeit einstellt. 

• • .8 
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Bei dieser radial nach auBen, gegenuber dem Sensorfleck-Zen- 
trum 30, versetzten Streufeld-Zen-trum 29 ergibt sich dariiber- 
hinaus eine VergrSBerung der Treff erwahrscheinlichkeit da- 
durch, daB die in radialer Richtung zulassige Verkleinerung 
des Streufeldes 26 fur dessen VergrdBerung - also ellypsen- 
ahnliche Verzerrung - in Tangentialrichtung an die Detek- 
tionsbahn 28 ausgenut2t werden kann. Dadurch Uberstreicht 
das Streufeld 26 das Zielobjekt 1 langer, und die Wahrschein- 
lichkeit von Direkttreffern von Tochtergeschossen 4 im Ziel- 
objekt 1 wird entsprechend grofler. 

Fur diese ellypsenfdrmige Verzerrung des Streufeldes 16 in 

Richtung der Tangente an die kreisahnliche JDetektionsbahn 28 

sind zweckniafligerweise Spreizel entente 31 zwischen wenigstens 

einigen einander benachbarten Tochtergeschossen 4 bei ihrer 

Packung im Submunitionsbehalter 3 (vgl. Fig. 1) eingelegt, 

bei denen es sich urn Federelemente aus Metall oder Kunststoff 

handeln kann. Deren Feder-Vorspannung ist in einer Richtung 

vorgegeben, die die Tochtergeschosse 4 bei ihrem Austritt 

aus dem Behalter— Heck 15 in und gegen die Detektionsbahn 28 

auseinandertreibt, die ihrerseits durch die Lage der Fall- 

schirm-Halterung 18 am Submunitionsbehalter 3 konstruktiv 
vorgegeben ist. 

Bei der Draufsicht-Prinzipdarstellung der Fig. 3 ist zusatz- 
lich berUcksichtigt, daB zweckmMBigerweise eine Vorverlegung 
des Sensorfleck-Zentrums 30 in Bewegungsrichtung langs der 
Detektionsbahn 28 vorgenommen ist, urn die Signalverarbei- 
tungszeit in der Zieldetektionseinrichtung 21 zu berucksich- 
tigen; um also zu vermeiden, daB das Streufeld 26 den Ort 
des erfassten Zielobjekts 1 fast schon wieder verlassen hat, 
wenn die TochtergeschoB-AusstoBeinrichtung 22 geziindet wird. 
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und die Tochtergeschosse 4 sich in StreuschuB-Verteilung 
innerhalb des oval verzerrten Streuf eldes 26 dem Zielob- 
jekt 1 annahern. 

5 In der Darstellung der Fig. 4 ist beriicksichtigt, daB es 
zweckmaBig ist, die AusstoBrichtung 25 fur die Abgabe der 
Tochtergeschosse 4 aus dem Submunitionsbehalter 3 flacher 
zu wahlen, als die Detektionsrichtung 32; weil die ausge- 
stoflenen Tochtergeschosse 4 aufgrund der ballistischen Ge- 

0 gebenheiten eine bogenformige Bahn einschlagen, was einer 
Verlagerung des im Zielgebiet 8 wirksamen Streuf eldes 26 
zum Auftreffpunkt der Vertikalen 19 hin entspricht. Durch 
den winkelmaBigen Versatz der AusstoBrichtung 25 gegenuber 
der Detektionsrichtung 32 konnen die Zentren 29/30 im Ziel- 

5 gebiet 1 zur Deckung gebracht werden. Der in Zusammenhang 
mit Fig. 3 erlauterte radiale Versatz des Streuf eld-Zen- 
trums 29 nach auflen stellt sich dann ein, wenn eine noch 
flachere AusstoBrichtung 25 f gewahlt wird. 

0 Fur den erlauterten Einbau von Spreizelementen 31 zwischen 
in ihren Submunitionsbehaltern 3 dicht gepackten Tochterge- 
schossen 4 ist in Fig. 5 ein bevorzugtes Realisierungsbei- 
spiel skizziert. Sie zeigt ein ELammerelement 33, gegen des- 
sen im wesentlichen konkaven Stutzflachen 34 sich die Toch- 

5 tergeschosse 4 (Fig. 1) formschlussig anschmiegen, tun trotz 
starker mechanischer Beanspruchungen beim Start und Flug des 
Tragerprojektils 2 und beim AusstoB der Submunitionsbehal- 
ter 3 aus ihrem Tragerprojektil 2 eine vorgegebene gegensei- 
tige Packungslage beizubehalten. Die Stutzflachen 34, die in 

0 der Packung quer zur Vertikalebene durch die (spatere, geneig- 
te Behalteraufhangurjg an der) Fallschirm-Halterung 18 orien- 
tiert sind, weisen in einer Langsnut 35 jeweils ein blattfe- 
derformig gebogenes, beispielsweise an einem Ende festgeleg- 
tes Spreizelement 31 zum seitlichen Abschleudem der benach- 

5 barten aus ztBtoflenden Tochtergeschosse 4 auf. 
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Bezugszeichenliste 



1 Zielobjekt (in 8 unter 2/3) 

2 Tragerprojektil (fur 3/4) 

3 Submunitionsbehalter (mit 4; in 2) 

4 Tochtergeschosse (in 3; mit 5/6) 

5 Einlage (in 15 fiir 6) 

6 Gefechtsladung (in 4) 

7 Zielannaheriangs-Zunder (in 4 fUr 6) 

8 Zielgebiet (mit 1) 

9 Ausstofiziinder (in 2 fur 10) 

10 AusstoBvorrichtung (in 2 fOr 3) 

11 Spitze (von 2) 

12 Stim (von 3) 

13 Heck (von 2) 

14 Bodenplatte (bei 13) 

15 Heck (von 3) 

16 Fallschirm (an 18) 

ly Tj^g^exnen (von 16 naeli 18) 

18 Halterung (fiir 16 an 3) 

19 Vertikale (durch 18-8) 

20 Steuerflachen (fiir Drehbewegung von 3 urn 

21 Zieldetektionseinrichtung (in 3) 

22 AusstoBeinrichtung (in 3 fiir 4) 

23 AusstoBplatte (zwischen 22 und 4) 

24 Leitschlaufen (an 4 gegeniiber von 5) 

25 AusstoBrichtung (von 4 aus 3) 

26 Streufeld (von 4 iiber 8) 

27 Sensorfleck (von 21 in 8) 

28 spiralf5rmige Bahn (von 26/27 in 8 um 19) 

29 StreuschuB-Zentrum (von 4/26) 

30 Detektions-Zentrum (von 21/27) 

31 Spreizelemente (in 3 zwischen 4 fiir 26) 

32 Detektionsrichtung (von 21 gegen 8) 
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33 Klammerelement (zwischen 4/4 in 3; mit 31) 

34 Stutzflachen (an 33, fiir 4) 

35 Langsnut (in 34, fiir 31) 



is- 

rsei 
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